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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegbdtowej Specyfikacjichirécznej (SST) & wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zadanych z budowwewretrznej instalacji elektrycznej.

1.2.Zakres stosowania SST

Niniejsza Szczego6towa Specyfikacja Techniczna (SSahowi obowjzujaca podstaw jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniuealizacji robét zwjzanych ze zmian
sposobu aytkowania pomieszczew Przedszkolu w Ruszczy na bibliotekraz z ich przebudoay
Powyzsze zgodne jest z wymaganiami ,Ustawy o zamowiénadlicznych” z dnia 10.06.1994r.
rozdz. 4, art. 35, wraz z pdiejszymi zmianami.

1.3.Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot zganych z
wykonaniem:

* budowy instalacji wewgtrznej w budynku
zgodnie z zakresem wg Dokumentacji Projektowej i SZBWIENIEM POZYCJI
KOSZTORYSOWYCH.

1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wewrxtrzna linia zasilajca, wewrtrzna instalacja elektryczna — adzenie - urgdzenia
przeznaczone do przesyfania energii elektryczh&gdapce st z przewoddw i 0Spetu.

1.4.2. Strumier swietlny — odnosi s do catkowitej ilgci swiatta emitowanego przezrédio
swiatta, jednostka: lumen(lm)

1.4.3. Natezenie @wietlenia — w punkcie jest stosunkiem strumiefudetinego padajcego na
element powierzchni zawiergiego ten punkt do powierzchni tego elementu, jetiaos
lux(Im)

1.4.4. Luminancja — ilé¢ $wiatta widoczna przez obserwatora, jednostka: édih

1.4.5. Oprawa éwietleniowa — urzdzenie stiace do rozsytanidwiatta lampy w niej zawartych,
ktGre zawiera niezluine elementy do mocowania i ochrony lampy orazitpczgnia ich do
sieci zasilajce;.

1.4.6. Pozostate ok&enia podstawowe aszgodne z obowizujacymi odpowiednimi Polskimi
Normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.0&ymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5.0g6Ine wymagania dotycgce robot
1.5.1. Ogdlne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn
pkt 1.5 oraz wg:

* PN-IEC 60364 wieloarkuszowa norma: Instalacje eleizine w obiektach budowlanych,

» Katalogi producentow stupéw swietleniowych, kabli oraz aparatow i ospiz
elektrycznego,

* Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefizia 2 marca 1999 roku w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpmd& drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz. U. Nr 43 poz. 430 zzpéejszymi zmianami).

1.5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za ja&kowykonywanych robét oraz za ich zgodaa
dokumentagj projektows, SST, obowjzujacymi przepisami i normami oraz poleceniami
Inzyniera.



2. MATERIALY

2.1.0goIne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2. Wszystkiemkenty instalacji elektrycznej powinnydy
zgodne z Polskimi Normami lub posi#&daazne Aprobaty Techniczne.

2.2.Przewody elektroenergetyczne
Do uktadania stosowaprzewody YDYp osrednicy 1,5 i 2,5 mMPN-93/E-90401, PN-93/E-
90400, PN-HD 603 SI:2002.

2.3.0Oprawy oswietlenia wewretrznego
Stosowa oprawy typu ONR, C-60,

2.4.Wyltaczniki
Stosowa wytaczniki o obcazalnasci min 16A.

2.5.Gniazda wtyczkowe 1-biegunowe
Stosowa gniazda 1-biegunowe o ohgalnacsci 16A.

2.6.Puszki laczeniowe
Stosowa puszki hczeniowe hermetyczne.

2.7.Sktadowanie materiatow

Materiaty, aparaty, uszlzenia elektryczne i maszyny elektryczne malprzechowywa w
pomieszczeniach zamkiych przystosowanych do tego celu, suchych, przexasych i
oswietlonych.
Rury instalacyjne karbowane z tworzyw sztucznydeeiyaprzechowywé w sposob jak wiej, lecz
w kregach zwijanych, zwazanych sznurkiem co najmniej w trzech miejscachsmiaizolacyjne
nalezy przechowywaw pomieszczeniach suchych i chtodnych.
Sprzt ochrony osobistej oraz bhp nayegprzechowywa w pomieszczeniach zamktych, suchych
I odpowiednio ogrzewanych.
Farby ptynne, rozpuszczalniki, lakiery i oleje riglenagazynowaw oddzielnych pomieszczeniach
z zachowaniem odpowiednich przepisow ggrowych i bhp.

3. SPRZET

3.1.0go0Ine wymagania dotycgce sprztu
Ogodblne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.

4. TRANSPORT

4.1.0g0Ine wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagéalne”
pkt 4.

4.2. Transport elementdw instalacji elektrycznej

Srodki i urzdzenia transportowe powinny dyodpowiednio przystosowane do transportu
materiatdw, elementow, konstrukcji, adzen itp. niezlgdnych do wykonywania danego rodzaju
robot elektrycznych, w czasie transportu naleabezpieczy/ przemieszczane przedmioty w sposob
zapobiegajcy ich uszkodzeniu.



Zatadowanie i wyladowanie konstrukcji, adzen, maszyn itp. o diej masie lub znacznym
gabarycie naley przeprowadz&aza pomog dzwignic lub postugujc sk pomostem-pochylai
Przemieszczanie w magazynie lub na miejscu montaxzkich uradzen, ktére nie maj kot
jezdnych, nalzy wykona: za pomog wozkow lub rolek.

Przy przewozie i transporcie materiatow, elementdnstrukciji, uradzea, maszyn itp. za pomac
dzwigbw oraz na pochylniach néale przestrzegaaktualnych przepiséw bezpiedstwa i higieny
pracy, a przy zatadunku, transporcie i wyladunkoznym aktualnych przepiséw dotycych
recznego przenoszeniaezarow.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku orazadiddvania aparatury elektrycznej i aplzen
rozdzielczych naley przestrzegazalec@é wytworcéw, a w szczegoldoi:

» transportowane uggzenia zabezpieczyprzed nadmiernymi drganiami i wsisami oraz
przesuwaniem siwewmtrz tadowni;

e na czas transportu nale z przewagonych uradzex zdemontowé& odpowiednio
zabezpieczy i przewoz¢ oddzielnie czute przysrly pomiarowe, aparateirrejestruaca,
przekaniki do elektroenergetycznej automatyki zabezpietmgej, oraz ina aparatug
mniej odporma na wstrasy i drgania,

e aparatug i urzadzenia ostranie zatadowywé i zdejmowa, nie naraajac ich na uderzenia,
ubytki lub uszkodzenia powtok lakierniczych, ostiaszanych, zamkow itp.,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6bIne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M-@0®@,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2.Wewnetrzna instalacja elektryczna

5.2.1. Montaz przewoddw instalacji elektrycznych
Zakres robot obejmuije:

e przemieszczenie w strefie montavej

» zlozenie na miejsce morita wg. projektu,

* wyznaczenie miejsca zainstalowania, trasowanié piriebiegu instalacji i miejsc moria
osprz:tu,

* roboty przygotowawcze,

* osadzenie kotkow,

* monta na gotowym podtzu elementow ospetu instalacyjnego

* faczenie rur naley wykona za pomog przewidzianych do tego celwszkek,

* puszki winny by osadzane na takiejeflokcsci, aby ich goérna kragdz po otynkowaniu
byta zréwnana z tynkiem,

e przeprowadzenie préb i batazgodnie z PN-IEC 60364-6-61:2003 oraz PN-E
04700:1998/Az1:2000.

5.2.2. Montaz opraw oswietleniowych i sprztu instalacyjnego, urzdzen i odbiornikdw
energii elektrycznej.
Te elementy instalacji montowaw koncowej fazie robdt, aby unikg niepotrzebnych
zniszczé i zabrudze.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakaci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

Kontrola jakdci robét obejmuije:

1. Sprawdzenie zgodidoi z projektem budowlanym polegag na stwierdzeniu ich zgodioo na
podstawie pomiarow i ogdizin.

2. Kontrola materiatbw — poprzez poréwnanie ich ceallymaganiami okrdonymi w projekcie
budowlanym i przedmiotowych normach na podstawikudtentéw okréajacych jakae, tj.
atesty, ogidziny zewrtrzne, badania zagzczenia gruntu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g06Ine zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@0Nymagania ogolne” pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest m (metr) wykonanej i odebranej wesmnej instalacji elektrycznej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0godlIne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengsagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toeji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

8.2.0dbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikaych i ulegajcych zakryciu podlegaj
* przewody utaone przed zatynkowaniem
Odbior roboét zanikagych powinien by dokonany w czasie unmlbwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogoinego ppstrobaot.

8.3.Proby montazowe
W ramach préb montawych naley wykona& wymagane pomiary i badania oraz ugle
sprawdzé zgodnad¢ wykonanych robot z dokumentadgchniczia a w szczegOlriei:

8.3.4.Dla wewretrznych linii zasilagcych i instalacji elektrycznej
* sprawdzenie ggtosci zyt,
* pomiar rezystancji izolaciji,
e pomiar rezystancji uziemienia,
» skuteczné samoczynnego wytzenia,

8.4.Dokumenty do odbioru koncowego robot
Do odbioru kaxcowego Wykonawca jest zobagany przedstawinastpujace dokumenty:
* Projekt Budowlany z naniesionymi zmianami,
« Specyfikacje Techniczne,
* Dziennik Budowy i Ks¢gi Obmiaru,
e wyniki pomiaréw kontrolnych,
» atesty jakéciowe wbudowanych materiatdw,



» uwagi dotycace warunkéw realizacji robot,
» dak rozpoczcia i zakaczenia robaot.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru kacowego, komisja w porozumieniu z Wykonawweyznaczy ponowny
termin odbioru kacowego.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.0g0lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowe]
Cena 1 m wykonanej i odebranej linii kablowej obejen
* oznakowanie robat,
» dostaw materiatow,
» wykonanie robot przygotowawczych,
* wykonanie wykopu w gruncie kat. IlI-V,
* wykonanie podiczen,
* przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji techniczne.

9.3.Cena jednostki obmiarowe]
Cena 1 m wykonanej i odebranej linii napowietrautegjmuje:
* oznakowanie robat,
» dostaw materiatow,
» wykonanie robot przygotowawczych,
* wykonanie wykopu w gruncie kat. IlI-V,
e przeprowadzenie pomiarow i badaymagalnych w specyfikacji technicznej,

9.4.Cena jednostki obmiarowe]
Cena 1 m wykonanej i odebranej siedivtlenia zewrtrznego obejmuije:
* oznakowanie robat,
» dostaw materiatow,
» wykonanie robot przygotowawczych,
* wykonanie wykopu w gruncie kat. IlI-V,
* zawieszenie oprawswietleniowych,
* przeprowadzenie pomiarow i badaymagalnych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy

1. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnaligeeiinie kablowe. Projektowanie i
budowa.

2. PN-IEC- 60364 Instalacje elektryczne w obiektaadowlanych (norma

wieloarkuszowa).
3. PN- 90/E- 06150.10,30,52 Aparatura rozdzielct@riownicza niskonagsiowa.
4. PN-87/E- 93100.01+05 Spitzlektroinstalacyjny.
5. PN-89/E- 06157.01+03 akzniki mechanizmowe niskonagiowe.



6. PN- 90/E- 93003 Wytzniki samoczynne do zabezpieczaniadem elektrycznych.

10.2. Inne dokumenty
1. [1 Warunki techniczne wykonania i odbioru robét butlowe-montaowych — Tom V —
Instalacje elektryczne
"1 Przepisy Budowy Undzen Elektroenergetycznych
1 Przepisy Eksploatacji Usdzen Elektroenergetycznych
1 Prawo Budowlane



